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Tool per il Design Ottimale di un Atftacco a 3 Punti per Trattrici Agricole
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Obiettivo generale e approccio sperimentale /

Sviluppare uno strumento computazionale /
per l'ottimizzazione della geometria di un / e
aftacco a tre punti per ftrattrici agricole, ,’ .
con l'obiettivo di ridurre al minimo |l |
trasferimento di carico dall’assale anteriore \
a quello posteriore durante le lavorazioni o \

le manovre dell'attrezzo. \




Tool per il Design Ottimale di un Attacco a 3 Punti per Trattrici Agricole
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Risultati e Applicazioni

front axle load

mes  Config. Original
=== Config. Optimized

force [KN]
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time [s]

/ . . . N Lo strumento € aftualmente applicato come
« Lo strumento di progettazione computazionale oarfe  del  processo  di  progettazione

sviluppato € uno stfrumento efficace ed efficiente ingegneristica dalla azienda ARGO Tractors SpA.
che puo semplificare I'esplorazione dei parametri |
di progettazione della geometria di un attacco @
tre punti.

ARGOTRACTORS
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« PuO essere adoftato per applicazioni pratiche,
migliora l'efficienza della progettazione
ingegneristica e di conseguenza le prestazioni
dinamiche dei trattori agricoli. /




Metodo di analisi dell’ efficienza di utilizzo di macchine agricole

L'avvento dei DSS e dell’agricoltura 4.0
hanno infrodotto le seguenti [
problematiche: g

« Necessitd di conoscere come trattrici e
raccoglitrici operano in campo;

* |ncrementare I'efficienza della
tracciabilita dei prodotti agricoli;

- Consentire all’agricoltore di conoscere se [ 1)
la  propria  flofta e  dimensionafa [EEEEEEE e
corratftamente;




Metodo di analisi dell’ efficienza di utilizzo di macchine agricole

Attraverso 'acquisizione e |'analisi di datfi provenienti dalla rete CANBUS di
trattrici/mietitrebbie e integrandoli con le informazioni provenienti da un
ricevitore GNSS risulta possibile ottenere le seguenti informazioni:

Transport OnRoad
Transport OnField

On Work
On Headland Turn

Unload
Idle OnFarm

Idle OnField
—Roads

e |dentificazione delle operazioni
svolte

Latitude [deg]

Longitude [ded]



Metodo di analisi dell’ efficienza di utilizzo di macchine agricole

Attraverso 'acquisizione e |'analisi di datfi provenienti dalla rete CANBUS di
trattrici/mietitrebbie e integrandoli con le informazioni provenienti da un
ricevitore GNSS risulta possibile ottenere le seguenti informazioni:

/

/ * Tasks
* Field 4

* Field 5
—Roads

e |dentificazione dei campi
lavorati

Latitude [deq]

Longitude [deg]



Metodo di analisi dell’ efficienza di utilizzo di macchine agricole

Attraverso 'acquisizione e |'analisi di datfi provenienti dalla rete CANBUS di
trattrici/mietitrebbie e integrandoli con le informazioni provenienti da un
ricevitore GNSS risulta possibile ottenere le seguenti informazioni:

® Field4
® Field5
Field boundary
Roads
-
/

e |dentificazione delle
performance operative

Latitude [deq]

Fuel rate [L s'1]

Longitude [deg]



Metodo di analisi dell’efficienza di vtilizzo di macchine agricole

Grazie alle informazioni ottenibili € possibile andare a:
« Semplificare il lavoro di programmazione delle attivita dell’agricoltore;
* Possibilita di identificazione automatica dei campi lavorati;

* Compilazione automatica dei moduli per I'adempimento degli obblighi
normativi (quaderno di campagna);

* Aiutare i costruttori nella progettazione di nuove macchine agricole.
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